

附件一
技术标准和服务要求

一、技术标准和服务要求
（一）具体技术指标要求
1.采购内容包括：
手持激光扫描设备1套（含配套Windows版SLAM点云解算及3DGS重建SDK 1套）、无人机挂载支架1套。
2.具体要求如下：
[bookmark: _GoBack]2.1主要功能和性能要求
2.1.1功能要求
（一）手持激光扫描数据采集
1）提供手持式激光扫描设备，集成激光雷达、IMU及相机，支持手持、背负及无人机机载搭载；
2）支持外接RTK/GNSS模块，采集数据可导出原始数据及PLY、LAS等通用格式点云。
（二）SLAM点云实时解算
1）提供Windows版SLAM SDK（含接口库、开发文档及示例），支持设备搜索、建图任务启停及数据下载，无需人工打开厂商配套软件；
2）支持边采集边解算，实时输出赋色点云及设备实时轨迹；
（三）3DGS重建
1）提供3DGS重建SDK，支持采集结束后在本地主机完成3DGS重建，成果以PLY通用格式输出；
2）允许将采集的原始数据接入采购方自研3DGS算法。
（四）本地化运行
1) ★SDK及配套软件全程支持本地/内网离线安装与运行，点云、影像、轨迹及模型数据不得上传至公网，无云端计算依赖。
2) 支架结构牢固，具备减震设计，挂载后设备可正常进行激光扫描采集与解算。
2.1.2性能要求
1) 激光线数不少于16线，扫描测程不小于100m@80%反射率、60m@10%反射率；
2) 点云采集效率不低于25万点/秒；
3) 点云精度：相对精度不大于2cm，绝对精度不大于5cm；
4) 配置不少于2路800万像素相机，支持点云实时赋色；
5) SDK实时点云显示延迟不超过1秒。
2.1.3接口要求
供货方须提供Windows版C++等配套SDK接口库及接口文档，支持设备发现、建图控制、实时点云及轨迹获取、数据下载；点云数据以PLY、LAS等通用格式输出。
2.1.4 部署环境要求
SDK运行环境及配置要求如表所示。
	编号
	环境类型
	环境项
	具体内容

	1
	SDK运行主机
	操作系统
	Windows 10 或更高版本

	2
	SDK运行主机
	CPU
	Intel i7-11700 或相近性能

	3
	SDK运行主机
	内存容量
	≥64GB

	4
	SDK运行主机
	GPU
	NVIDIA RTX 4080 或相近性能

	5
	SDK运行主机
	硬盘大小
	≥1TB SSD


2.1.5  其他设计约束要求
（1） 供货方应协助采购方完成SDK部署，并调试至能正常输出实时点云、轨迹及3DGS数据；
（2）可提供演示机供采购方现场测试验证。
（二）交付要求
1) 手持激光扫描设备1套，含标配电池、充电器及配套附件；
2) 无人机挂载支架1套，含快拆安装组件；
3) Windows版SLAM点云解算及3DGS重建SDK1套，含接口文档及示例；
4) 产品使用手册1份。
（三）付款与验收要求
1)  产品交付后，开展现场验收测试，若设备及SDK满足指标要求，视为验收合格；
2)  验收合格后，供货方开具发票，采购单位支付100%设备货款。
（四）知识产权要求
1)  采购方基于SDK开发的自研系统及相关成果，知识产权归采购方所有。
2)  供货方应当保证其提供的设备及SDK不侵犯任何第三方的合法权益。如发生第三方指控采购方使用设备及SDK侵权的，供货方应负一切法律责任，采购方不承担任何连带责任和赔偿责任。
（五）售后、质保、培训等要求
1) 质保期不少于1年；
2) 质保期内，供货方提供7×24小时技术咨询解答服务；如产生重大技术问题时，供货方需在24小时内安排技术人员到达指定现场解决；
3) 质保期内，供货方应提供SDK接口对接的技术资料、技术咨询、技术指导及技术培训，培训次数不少于1次，产生的费用由供货方承担；
4) 质保期外，供货方应协助采购方提供技术资料、技术咨询及技术指导等技术服务；费用由双方协商确认。
二、其它要求
项目采购方案中带★号的条款均为实质性响应指标要求，必须全部响应。若有一项带“★”的指标要求未响应或不满足，均视为非实质性响应文件。
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