技术参数附页：
一、功能要求
阿克曼转向结构ROS小型无人车搭载了激光雷达、深度相机等高性能硬件配置，高性能主板作为主控。可实现机器人运动控制、遥控通讯、建图导航、跟随避障、自动驾驶、人体特征识别、语音交互控制等应用。
二、机器人数量与配置要求
1．阿克曼转向结构底盘 建图导航机器人标准版  2台
1. 主板：四核64位ARM-A72/1.5GHz/4G内存,带GPU
1. 电机：520电机*2+金属舵机*1
1. 减速比：电机减速比（1:19）
1. 激光雷达：4000次/秒采样频率 支持ROS
1. 深度相机:精度3mm@1m，帧率30fps
1. 轮胎：竞速橡胶轮
1. 包含ROS机器人扩展板、实景人称手柄、支持ROS开发。
2．摆式悬挂底盘机器人基础版  3台
1. 主板：四核64位ARM-A72/1.5GHz/4G内存，带GPU
1. 电机：520电机*4
1. 减速比：电机减速比（1:30）
1. 激光雷达：4000次/秒采样频率
1. 深度相机：精度3mm@1m，帧率30fps;
1. 包含ROS机器人扩展板、实景人称手柄。
3．中型摆式悬挂底盘机器人 基础板  3台
1. 主板：四核64位ARM-A72/1.5GHz/4G内存，带GPU
1. 电机：520电机*4
1. 减速比：电机减速比（1:30）
1. 激光雷达：18米测量半径，扫描频率15Hz ,32000次/秒采样频率；
1. 轮胎：中号麦克纳姆轮
1. 包含ROS扩展板、实景人称手柄、支持ROS开发。
4．摆式悬挂底盘机器人豪华板  1台
1. 主板：四核64位ARM-A72/1.5GHz/4G内存，带GPU
1. 电机：520电机*4
1. 减速比：电机减速比（1:30）
1. 激光雷达：12米测量半径，360度扫描测距，扫描频率不小于5Hz ,8000次/秒采样频率；
1. 深度相机: 精度3mm@1m，帧率30fps
1. 轮胎：中号麦克纳姆轮
1. 包含ROS扩展板、语音交互扩展板、实景人称手柄、7寸高清触摸屏、支持ROS开发。
5．履带式底盘机器人标准版  1台
1. 主板：四核64位ARM-A57/4G内存，带128核GPU
1. 电机：520电机*2
1. 减速比：电机减速比（1:56）
1. 机械臂：三自由度机械臂
1. 激光雷达：12米测量半径，360度扫描测距，扫描频率不小于5Hz ,8000次/秒采样频率；
1. 深度相机: 精度3mm@1m，帧率30fps
1. 轮胎：尼龙履带
1. 包含ROS扩展板、语音交互扩展板、实景人称手柄、7寸高清触摸屏，支持ROS开发。
1. 包含标准航空铝箱、高清摄像头电动云台
三、服务要求
1.提供可挂载网站的产品详细介绍资料、教程和例程。
2.整机保修一年。

